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PROGRAMA DE CURSO

No SENALES Y SISTEMAS Il
completar

SIGNALS AND SYSTEMS II

- Sefialesy Sistemas | Obligatorio de Carrera
- Probabilidades y Estadistica Ingenieria Civil Eléctrica

Al final del curso se espera que el estudiante

- Modele matematicamente sistemas dinamicos, determinando el alcance,
limitaciones y propiedades del modelo.

- Evalué la estabilidad, observabilidad y controlabilidad de un sistema dindmico.

- Plantee y resuelva problemas de deteccién, evaluando el desempefio de diversos
métodos

- Estime los pardmetros de un modelo a partir de estadisticas de entradas y salidas
aleatorias.

- Disefie observadores de estado para sistemas dinamicos lineales deterministicos y
estocasticos.

La metodologia de trabajo serd activo- e Controles.

participativa, en donde se desarrollaran: e Tareas o proyecto de curso.
e (Catedras expositivas. e Examen
e Sesiones demostrativas.
e Tareas.

Unidades Tematicas

Modelacion de Sistemas Dindamicos

- Fundamentos de la teoria de sistemas.

- Fundamentos de modelaciéon de sistemas. Clases de modelos.

- Métodos de modelacion fenomenolégica y empirica. Analogias.

- Sistemas lineales y linealizacién.

- Modelos entrada-salida. Modelacidn en variable de estado. Matriz de transiciéon de
estados. Respuesta a entrada cero (RENC). Respuesta a estado cero (RESC).

- Formas candnicas para modelos en variables de estado.
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- Estabilidad de sistemas lineales y no-lineales.
- Observabilidad y Controlabilidad.
- Observadores de estado de tiempo discreto.

Deteccién

- Fundamentos de la teoria de deteccién

- Test de hipotesis simples y compuestos

- Lema de Neyman-Pearson. Test de razdén de verosimilitud. Curvas ROC.
- Andlisis de componentes principales

- Riesgo Bayesiano.

Estimacion

- Fundamentos de la teoria de estimacion.

- Espacios de Hilbert y Esperanza Condicional.

- Estimador de minima media cuadratica (MSE).

- Estimador de minimos cuadrados (LS).

- Mejor Estimador Lineal Insesgado (BLUE)

- Estimados de maxima verosimilitud (ML)

- Estimadores Bayesianos. Estimador maximo a posteriori (MAP).
- Estimadores recursivos (RLS).

- Filtro de Kalman.
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- SALGADO, M.E., YUZ, J.l., ROJAS, R.A. Andlisis de Sistemas Lineales. Prentice Hall, 2005
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Processing. Prentice Hall, 2000

Bibliografia Complementaria:

- LJUNG,L. Modeling of Dynamics Systems. New Jersey, Prentice Hall, 1994

- NISE,N.S. Control Systems Engineering. Cuarta Edicion. John Wiley & Sons Inc.,2003
- POOR,V. An Introduction to Signal Detection and Estimation. Springer, 1998

- KAY,S. Fundamentals of Statistical Processing. Volume |y Il. Prentice Hall, 1993
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